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  DC پروژه کنترل موتور

•  
•  
  مورد نياز قطعات •

o 9542رگولاتور LP  
o 4427IC TC  
o bicolor led 

  شماتيک مدار چيدمان •
o 1IC  
o 2,R1R  
o 3,D1D  
o 4,D2D 

  واقعی مدار چيدمان •

  حرکت موتور فيلم •

 ببينيد همچنين •

 
 

  .آشنا می شوید DC های موتور در این پروژه با یک مدار ساده جهت کنترل
 

  قطعات مورد نياز

  DC یک عدد موتور-1
  10Kیا دو عدد مقاومت  100k مقاومت دوعدد-2
  1kیک عدد مقاومت -3
  1UF نخاز دو عدد-4
  10UFیک عدد خازن -5
  (PUSH-BOTTOM) دو عدد کليد-6
  IC TC4427 یا آیسی TC4424 یک عدد آیسی-7
  سيم تلفنی-8

9-bicolor led(دیود نوری دو رنگ)  
  برد بورد-10
  0.1UF خازن یک عدد-11

  1N5817 دیود چهار عدد-12
  DC منبع تغذیه-13
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  LM7805 یا LP2954 رگولاتور-14
  

  LP2954 رگولاتور

 ولت را وارد کنيد و پایه 9ولتاژ  LP2954 اگر به پایه ورودی مثلا.نده های ولتاژ هستندرگولاتورها در واقع تنظيم کن
  ولت را به صورت کاملا ثابت خواهيم داشت گاهی اوقات رگولاتورها5پایه خروجی ولتاژ  در.وسط آنرا زمين کنيد

استفاده  LM7805 از.توانيد  میدر صورت پيدا نکردن این قطعه . نقش مدار محا فظت کننده را نيز انجام می دهند
  LP2954 کاملا مشابه LM7805 مشخصات.کنيد
  .است

 

IC TC4427  

  آمپر و رنج1.5ماکزیمم جریان خروجی .است TTL از نوع IC استفاده شده است اینIC TC  4427در این پروژه از
  . ولت است18-4.5در آن کار می کند  IC ولتاژی که این

  .هستند) به چيزی متصل نيستند)NO CONNECT یا NC.ملاحظه می کنيد  همانطور که8و1پایه های 
این مطلب با . هستند4و2 خروجی مستقيم پایه های 7و5پایه های . خروجی است 5و7پایه   ورودی و4و2پایه 
تغذیه یا  است که به قطب منفی منبع IC  گراند یا زمين3پایه . یک دیود در زیر شکل مشخص شده است شکل

  .دباطری متصل می شو که به قطب مثبت منبع تغذیه یا.است  IC  تغذیه6وپایه .باطری متصل می شود

 
 
 

bicolor led  

های دو رنگ شما دو led این تفاوت که در های تک رنگ است با led های دو رنگ همان led یا bicolor led ساختار
  .ها سه پایه دارند led ضمننا این. می کنيدرنگ مجزا را مشا هده

در حالت دو .که پایه بزرگتر مثبت است .پایه داریم در حالت تک رنگ دو. را نشان می دهد led شکلهای زیر هر دو
 مشترک آند یا کاتد مشترک led بسته به نوع.همسان ویک پایه بزرگتر است  رنگ سه پایه داریم که دو پایه

  .ولت روشن می شوند 3.5  تا1تاژی بين ها عموما با ول led.این پایه به مثبت یا منفی وصل می شود
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  bicolor led شماتيک داخلی

  چيدمان شماتيک مدار

  به نحوه چيدمان مدار در شکل زیر توجه کنيد
 

 

IC1  

مقدار آمپر خروجی  درTC  4427باTC  4424تفاوت آیسی.است mosfet dual ترانزیستور این آیسی از نوع
مستقيم آیسی به موتور بدون استفاده از  از اتصال. آمپر مشخص می شود1.5با  TC4427 آمپر و3با  TC4424.است

دو ورودی این .آورده شده است D1-D3,D2-D4 در پارامترهای دلایل آن.خودداری کنيد D1-D2-D3-D4 دیودهای
  .است INB نتيجه سيگنال ورودی OUTB وخروجی INA نتيجه سيگنال OUTA.هستند آیسی کاملا از هم مستقل

 

R1,R2  

این دو . کيلو اهم متغيير باشد100 تا 10تواند بين  و مقادیر آن می. ولت متصل شده اند5این دو مقاومت به ولتاژ 
اگر تنها این ولتاژ ثابت از طریق مقاومتها بر روی ورودی باشد .متصل شده اند  ورودی سيگنالمقاومت به دو پایه 

ورودی اعمال   ولت را به0برای حرکت در موتور می بایست به صورت دستی ولتاژ .در موتور نخواهيم داشت حرکتی
ر از ولتاژی که به صورت ثابت از غي به (PUSH BOTTOM) در این پروژه به صورت دستی و با فشردن کليد های. کنيم

 ولت نيز به آن اعمال می شود که شما با فشردن 0ولتاژ . به ورودی اعمال می شود R1,R2 طریق مقاومتهای
  است در ورودی1و0البته می توانيد یک منبع را که توليد کننده پالسهای .خواهيد بود کليدها شاهد حرکت موتور

حتی می توانيد .کنيد  را به صورت خودکار ونه از طریق دستی اعمال1و0لسهای آیسی قرار دهيد و عمل ارسال پا
  . را برای شما توليد کند1و0مداری بسازید که پالسهای 

 

D1,D3  
و یا اصطحکاک شتاب می گيرد یا خيلی آهسته -بار نوع- هنگاميکه یک موتور بنا به دلایلی مثل سيگنالهای ورودی

با تعغيير مقاومت سيم پيچها ميدان .موجود در موتور تعغيير می کند  پيچهایمقامت مغناطيسی سيم.می چرخد
بيشتر  در این حالت ولتاژی که در موتور القاء می شود ممکن است کمتر یا.نيز تعغيير می کند الکتریکی سيم پيچها

ع تغذیه به صورت معکوس دیودها با منب این.توجه کنيد D1,D3 به نحوه آرایش دیود های. از ولتاژ منبع تغذیه باشد
موتور بيشتر از ولتاژ منبع تغذیه باشند مسير حرکت ولتاژ ازطریق  زمانيکه ولتاژ ایجاد شده توسط.قرار گرفته اند



  .وآیسی از ولتاژ برگشتی موتور محافظت می شود.شود دیودها ایجاد می
 

D2,D4  
D2,D4 دقيقا عکس D1,D3 های بوجود آمده در موتور محافظت وآیسی را از افت ولتاژ.عمل می کنند  

   کنيد در مدار توجه D2,D4 ميکنند به نحوه قرارگرفتن

 چيدمان واقعی مدار
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