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 هدف از ارائه :

 

 Motionجهاااات اسااااتماده از محاااایط  labview 2012و solidworks 2011ایجاااااد رابطااااه مااااابین دوناااارم ا اااازار  
Study  در نااارم ا ااازارSolid works  باااراب هااابیه ساااازب حرکتااای بااااوز در محااایط مجاااازب باااراب ایجااااد یااا  رابطاااه

 تله اپریهن با محیط واقعی می باهد.

اساااتماده مااای  Labviewدر نااارم ا ااازار  and Motion / NI SoftMotion  Toolkit Visionباااراب این اااار از

 هود.استماده می هبیه سازب براب ایجاد ی  رابطه مجازب با محیط  toolkitکنیم این 
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 : Solidworks 2011آماده سازی محیط 

 

و ایجاد قید هاب حرکتی بین المان ها اقدام به تعریف موتور و ومحور  solidworks 2011المان ها در  Assemblyبعد 

 حرکتی براب المان ها می کنیم 
 
 

 
 
 
 

 کنیماستماده می  Assemblyدر لبه  Mateبراب تعریف قید ها اتصال از گزینه  
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 با استماده از این قید ارتباط بین المان ها را برقرار می کنیم

 قابل مهاهد می باهند. Matesقید هاب ارتباطی در زیر هاخه 

 
ایجاد ی  بازو با دو درجه آزادب مراحل بالا را براب ی  موتور دیگر ب می کنیم و سطح زیرب موتور دوم براب ایجاد 

 دهیم .را با موتور اول پیوند می 

درجه آزادب ایجاد می هود ، قید هاب استماده هده در این بازو در تصویر زیر قابل مهاهد  2طی این مراحله ی  بازو با 

 می باهد.
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تعریف کنیم براب این ار  motion studyاست محورهاب حرکتی را براب استماده در محیط  مبعد از ایجاد این قیدها لاز

 ر پائین صمحه کلی  می کنم :د Motion Studyروب لبه 
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 کلی  کنید ، با این کار وارد محیط مربوط به تعریف محور ها می هوید  Motorروب ای ون 

 

 
 

نوع حرکت موتور خطی یا دورانی را تعیین کرده و صمحات محرک و ثابت را 
 انخاب کنید .

 

 .درجه قرار دهید 1تعریف کرده م اندازه حرکت را   Distanceن ته نوع موتور را 

 

 تعریف هده می باهد   LabViewاین نوع موتور در محیط 
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 این اعمال را براب هر دو همحور انجام دهید.
با تعریف محور ها  لش هاب روبرو که حرکت محور ها را تعیین می م ند بروب ه ل و محل چرخش ظاهر می هود 

 درجات بالاتر حرکتی می توانیم از همین روش استماده کینمبراب 
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تمام مراحل مربوط به نرم ا زار نماب کامل از قید ها و محورهاب حرکتی در نماب بالا قابل ملاحضه می باهد. 

SolidWorks  در اینجا به پایان میرسد و باقی مراحل درLabView . حال می توانید  ایل را  خواهد بودSave . کنید 

 
 

 Lab View 2012محیط 
 

 ی  پروژه خالی ایجاد می کنیم   LabViewبراب هروع کار در 

 

 
 

ه ب را انتخاب کرده و  ایل مربوط SolidWorks Assemblyکزینه  Newکلی  کرده و از گزینه  My Computerروب 

  ایل بصورت پیش  رض انتخاب می هود solidworksرا انتخاب کنید در صورت باز بودن   Solidworksپروژه 
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 به پروژه اضا ه می هود  solid worksبعد از انتخاب  ایل 

 

را انتخاب کنید در پنجره  NI SoftMotion Axisگزینه   Newکلی  کرده و از گزینه   My Computerدوباره روب 

 نمایش داده هده محورها ب موتور را به پروژه اضا ه کنید.
 

 
 

استماده کنید محور ها مطابق نام موتور بصورت خود کار نام   Add new Axisاضا ه کردن محور ها از گزینه َبراب 

 . مگزارب می هوند در صورت تمایل با راست کلی  کردن می توانید نام محور و یا موتور را تغییر دهید
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 در تصویر بالا محور ها به پروژه اضا ه هده اند.
 

هاب اضا ه هده  عال می   axisرا در با راست کلی  روب  Enable Drive on Transition to Active Modeگزینه 

 کنیم
 
 

 
 

 حور هاب وارد هده به پروژه را براب پروژه تعریف کنید NI SoftMotion Coordinate مبا استماده از 
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 به پروژه معر ی کنید. deployتمام موارد اضا ه هده به پروژه را انتخاب کرده و با راست کلی  و انتخاب گزینه  

 
 اگر مه ل وجود نداهته باهد پیغام زیر براب هما نمایش داده می هود
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جدید برنامه کنترلی براب متور  VIبه پایان رسید حال باید با ایجاد ی    Labviewبخش مربوط به وارد کردن محورها به 

 موجود می باهد VIطراحی کنیم در تصویر زیر بلوک دیاگرام مربوط به   Labviewها را در 

 

 
 
 
 

 کردن پروژه می توانید هبیه سازب را مهاهد کنید .  Runحال با 

رده و هبیه سازب را در صمحه پروژه کلی  راست ک  Solid worksکرد هبیه سازب روب گزینه مربوط به  Runبراب 

Run .کنید 

 
 
 



Www.iranled.com >> h0x00i >> H. torky 

 

 
 

 
 
 


